Parallelgreifer
A Baureihe ,,GP“
2 Greiferbacken

Kompakter Greifer

Die Konzeption dieses Greifers ermoglicht, trotz geringem Platzbedarf,
einen ordentlichen Hub bei ausreichender Greifkraft. Optionale Sicher-
heitsfedern gewahrleisten die Erhaltung der Greifposition im Falle von
Druckluftausfall. Wahrend des Greifvorganges kann die Greifkraft,
durch die Pneumatiksteuerung, erhoht werden.

CP SERIE

Vielseitig einsetzbarer Greifer

Anhand zahlreicher Zubehorteile und Optionen (verlangerter Hub,
Winkelbackenhalter, Federunterstiitzung bei Innen- oder AuBengreifen,
magnetische oder induktive Sensoren), kénnen die Greifer in
zahlreichen Umgebungen eingesetzt werden.

Fiir extreme Umgebungshedingungen

Dieser Greifer ist gegen Spéane und groBe Verschmutzungen
geschutzt.

Installation: Technische Daten:

Die Greifer kdnnen in beliebiger Richtung angebracht Pneumatik
und bhetrieben werden Betriebsdruckbereich 3-7 bar
Zylinderart doppelt wirkend
Dynamische Dichtungen BUNA-N-Dichtung
Fiir den Betrieb notwendige Verteiler:
doppelt wirkend 4/2 Wege Ventil

einfach wirkend (Option RE oder Rl) 3/2 Wege Ventil

Erforderliche Luftqualitit
BUNA-Dichtungen (Standard) Mindestens 40 p
Luftélung Nicht erforderlich*

Ruckseitig, kénnen die Greifer anhand von  Von vorne, kdnnen die Greifer anhand : -
2 Stiften positioniert und mit 2 Schrauben von 2 Stiften positioniert und mit gﬁtNrAeB.St&mperatg: b%relgh 35°C bis +80°C

(durch Ziehen) befestigt werden. 2 Schrauben (durch Drilcken) UNA-Dichtungen ( anaar ) P IS + o
befestigt werden. Viton-Dichtungen (optional) -30°C bis +150°C

Bei Uberkopf-

montage verhindert Angaben zur Wartung

die gekapselte Lebensdauer

E,n‘garr':mﬁ da; _— — Normalbetrieb 3 Millionen Zyklen

F'rem'df;rp;ﬁ] =t Mit vorbeugender Wartung 6 Millionen Zyklen*

]_':’n———t Reparatur im Feld mdglich ja

Der Greifer kann = Dichtungssatze lieferbar ja

riickseitig (Ver- o ) —

teilerplatte) Die Finger sind auf den Backen durch *Die Luftélung trégt erheblich zur Verlangerung der Lebensdauer des Greifers bei.

versorgt werden. 2 Stifte positioniert und mit

1 Schraube befestigt.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Technische Merkmale Modell: CP-Parallelgreifer

Modell CP-1 CP-1-C
Pne B . - . Hub: 4 mm 6 mm
umatische Versorgung Winkelbacken Qualititshauteile : A
e - . ; Pt : . Greifkraft Fe+F: 88N 60N
Zur Wahl: Seitlich Option (-Q). Korper in Aluminiumlegierung, mit Federkraft Fos=2 15N 10N
(Anschlusse) oder von oben harter eloxierter Oberfléche Gewicht: ’ 0.09 k 0.09 k
(Verteilerplatte). Grundlegende Teile des : -09kge0.09Kg
Mechanismuses aus behandeltem
) und gehértetem Stahl.
Induktive d - Siehe Seite 1 -58 & 1 -59
Abfrage i -
Zubehorteil (SD) chll)lltm:‘gs
zur Positionskontrolle ecn
der Greiferbacken: :jnriﬂzre]r?lr((gifr?g
Halter fur 2 einstellbare " -
zylindrische Sensoren, |8 Spane und groBe Modell: CP-Parallelgreifer
Schaltfahne und Verschmutzungen
; i ein.
Distanzscheibe. Modell CP-2 CP-2-C
. Hub: 6 mm 9mm
Viton- Greiferbe- Greifkraft Fo:' 238N 161N
) festigung Federkraft Fo+F2 43 N 29N
Dichtungen Zur Wahl: von vorne Gewicht: 021kg  0.20kg
Option (V) fur (Durchgangsloch)
Hochtemperatur- oder von oben
-anwendungen (Gewinde). siene seite 1.60 & 1.61
Federunterstiitzung Standard und
Optionen, um das Teil verlingerte ,,C* Hiibe
bei Luftausfall zu halten Es gibt fur dieselbe
oder den Greifer als GreifergroBe H
sinfachwirkende Zylinder Magnetfeld Abfrage 5 yerscriedens Hublingen. Modell: CP-Parallelgreifer
beim Innen (RI) oder Der Greifer ist fur 2 Magnetfeld-Sen-
AuBen-(RE) Greifer zu soren vorausgestattet, einstellbar in den Modell CP-3 CP-3-C
verwenden. Nuten (Positionskontrolle der Balken) Hub: D@ JBEm
Greifkraft Fe+F:' 677 N 407 N
Federkraft Fo+r2 161N 97N
Funktionsprinzip o e e
Siehe Seite 1-62 & 1-63
Spann-Backe Dichtungsblech
Nocke .
\ Gehause
e Modell: CP-Parallelgreifer
Kleiner Modell CP-4 CP-4-C
Kolben ~—_ Hub: 13mm 20 mm
Nut Greifkraft Fe+F:' 106N 665 N
Federkraft Fo+r:2 222 N 145N
Nut Gewicht: 0.73kg  0.75kg
Drehachse
Siehe Seite 1-64 & 1-65
Sicher- —
heitsfeder

Modell CP-5 CP-5-C
gub: : 18mm 27 mm
reifkraft Fe+F:' 1591 N 1081 N
Verschlusskappe Koker Magnet FederkraftFose2 322N 219N
Gewicht: 125kg 1.27kg
Gedffneter Greifer Geschlossener Greifer
4 Siehe Seite 1 -66 & 1 -67

Auslass

Druck Modell CP-6 CP-6-C

Hub: 24 mm 32 mm
Greifkraft Fe+sF:'  2749N 2092 N
Federkraft FosF:2 711N 541N
Gewicht: 250kg  2.56 kg

Siehe Seite 1 -68 & 1 -69

e Ein doppelwirkender Kolben ist mit einem kleinen Kolben verbunden, der an seinem Ende
Uber eine Nut verfugt. Dieser Kolben ist mit einem Ringmagnet ausgestattet, der die mag-
netische Abfragung ermaglicht.

 Die Nocken schwenken im Kérper um einen Gelenkbolzen, deren 2 Kopfe genau in die Nut
des Kkleinen Kolbens und in die Nut unter jedem Backen passen.

¢ Die Umdrehung der Hebel wandelt die senkrechte Bewegung des Kolbens in einer horizon-
talen und synchronisierten Bewegung der 2 Backen um, die in den angepassten ,, T“ Nuten
des Korpers gefihrt werden. —

e GemaB der Auslegung der Backen, kann dieser Greifer fur Innen- und AuBengreifern benutzt OPTIONEN & ZUBEHOR
werden.

* Die Optionen Federunterstiltzung garantiert die Erhaltung der Greifkraft bei Luftausfall, oder sine sete 1,72
ermdglicht die einfachwirkende Benutzung des Greifers. 1 FoF Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar

2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-1
BAUREIHE ,,CP*“ 2 GREIFERBACKEN

22 37

2 x @3,3 je 180° fur
M3 Chc Schraube

2 x M3 x 3,5 TIEF 9.5 19
(Abgedichtet geliefert)

30

23

18

Schliessen
1?1 T
_@ J i ECRE ] IR CSsrhe e

w
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—H33 «é} U S

=
‘ 2 x M4

12

o
)

CJ

O -~ g
2o T 4
Offnen \M Schliessen Lﬂn@

218H10 x 1,5 TIEF

e
=AY

Offene Backen 5,3
Offene Backen 6,8

i Schutzblech
10 js8 2 x M5 x 6 TIEF 6 Nicht
2 Nuten fiir die LR - paltgelietonts
Magnetfeld-Sensoren 20 sehilisse
35
23
Optionen Q Technische Daten CP-1
50 Greifkraft (Fe+F)", 6 bar, Feder Halbhub, L=0 ......... 88N
Q 225 Federkraft (Fo+)?, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 15N
N Hub o 4 mm
) T Gewicht .......... ... .. 0.09 kg
% = | : ! J'_:_: | : ! Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
é Q Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 2.5-10 bar
1] .
© @ der Zylinderbohrung . .......... ... . ... . 16 mm
3
£, I Luftverbrauch/ZyKIus ...................c...... 0.7 cm
18 Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.06s/0.06s
° @ (D Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
: VETE] : v ! "Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
Ll © 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
I_ B2 ET7
- Vlersorgung von der
2xM3 435is11 ) L Riickseite der Greifer
Unsere Greifer werden mit freier
=g= Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
abgedichtete Riickseite geliefert.
Fur die Versorgung durch die Rilckseite 3]

ohne Anschluss, fihren Sie die 0.12
angegebene Kontakt-Dichtung durch. A:?]
028

Belastungsdaten:
Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)
e eeync
50 1 FINGERLANGE DARF NICHT
= \\ UBERSCHRITTEN WERDEN cP_‘l - - -
~ 40 —
iy — 7 bar
— S~
g 30 — X /
\ N
E 20 0 bar —
& X RE: AuBengreifen
10 0ba *
0 | ]
0 10 20 30 40 . )
FINGERLANGE "L" (MM) SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stickzatl/
Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel-Anschluss, D1 1 bis 2
mit Schnelltrennschalter M8
Y
T Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaBiger Anschluss .
CT l mit Schnelltrennstecker M8 04 1his 2
~_ 7 Mx . .
Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbeanspruchung T 110N 10N Standard Dichtungssatz SCP1 1
Max. Druckbeanspruchung € 190 N 10N Viton-Dichtungssatz SCP1V 1
Max. Moment Mx 1 Nm 0.2 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP1 1
Max. Moment My 2Nm 0.4 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP1V 1
Max. Moment Mz 2Nm 0.4 Nm Zubehir: siche Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-1-C
BAUREIHE ,,CP“ 2 GREIFERBACKEN

20 22 37
0 2 @3,3 e 180° fur
<3 2x M3 x 3,5 TIEF - . 2 B2 ooig M3 Che Schraube
18 (Abgedichtet geliefert) - b
it M3 5 TIEF
P [+
m Schliessen I =
o — - =
_— i | o x
Ol P S g .| P s pemnni) T
|
dl  ef - o |o
/ | - -
) ol g 3 ( 2
(e

(k)

MR R TRC N
"o ] 89 o1 Lafs] o
2x®25H9x5TIEF _L' 1 ) . .
_O18HI0X 15 TIEF L/ / L omen '

Offene Backen 7.5
Offene Backen 9

2 G g6
10 jsB Schutzblech Nicht
2xM56 TIEF 92 mitgelieferte
Offnen 10 58 . Anschliisse

2 Nuten fiir die

__Magnetfeld-Sensoren 35 23
- Technische Daten CP-1-C
Optlones:‘ Q Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub, L=0 ....... 60N
Q Federkraft (Fo+F)?, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 . ...... 10N
_\ 23 Hub ..o 6 mm
©
0 ‘DI S SRR Gewicht ........... ... . 0.09 kg
3 R Betriebsdruckbereich ohne Federn .............. 2-10 bar
§ (o] Betriebsdruckbereich mit Federn ................ 2.5-10 bar
g 0 der Zylinderbohrung ... ...... ..., 16 mm
3
51 E[ Luftverbrauch/Zyklus . . .............. ... ... 0.7cm
Schliess- und Offnungszeit .................... 0.06s/0.06 s
15 o Wiederholgenauigkeit ........................ +0.025
TFe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
: | i : | | 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
] il
! ! B2ET Versorgung von der
2xM3 435511 Unsere Greifer werden mit freier Rilckseite der Greifer
Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
=9= abgedichtete Ruckseite geliefert.

Fur die Versorgung durch die Riickseite 3]
ohne Anschluss, fuhren Sie die 0.12
angegebene Kontakt-Dichtung durch. A:?]

Belastungsdaten:

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

40 7 WARNUNG:
DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
=20 SN FINGERLANGE DARF NICHT
= \ \\\ . UBERSCHRITTEN WERDEN cP_‘l = - = c -
E 20 — —— /
T
£ 10 . RE: AuBengreifen
0 bar .
0 )
0 10 20 30 40 i
FINGERLANGE "L" (MM) SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stickzatl/
Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, 90°-Winkel- D1 1bis 2
Anschluss, mit Schnelltrennschalter M8
T lT U Magnetfeld Sensor PNP-Kabel 0,3m, serienmaBiger D4 1 bis 2
g 5 Anschluss mit Schnelltrennstecker M8
o S
> Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Zulissige Belastungen** statisch dynamisch PNEUMATIKZUBEHOR
Max. Zugbeanspruchung T 110N 8N Standard Dichtungssatz SCP1 1
Max. Druckbeanspruchung € 190 N 8N Viton-Dichtungssatz SCP1V 1
Max. Moment Mx 1Nm 0.2 Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP1 1
Max. Moment My 2Nm 0.3Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP1V 1
Max. Moment Mz 2Nm 0.3Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-2
BAUREIHE ,,CP*“ 2 GREIFERBACKEN

- = R 2 x @4,2 je 180° fi
80 2 x M5 x 6 TIEF 2. 2x04.2 o 180° fur
28 (Abgedichtet geliefert) 12 27 2x ®2.5-0010 c Schraube

M4 x 6,5 TIEF
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30 jsB

13.5
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A j 227110 x 28 TIEF Schliessen / \ Offnen
Offnen i 2 x @3 HO x 6 TIEF - T 18 g6 || Nicht mit-

Offene Backen 7.1
Offene Backen 9.3

o_nf
o
RC)
6
o)

elieferte
2 x M5 x 6 TIEF Schutzblech e %nschlﬂsse
2 Nuten fir die 11.4 9.5 i .
Magnetfeld-Sensoren 26
- 46
30
- Technische Daten CP-2
oPtlonen Q und RI Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub,L=0 ......... 238N
Q 66 ] Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 43N
\ HUD . 6 mm
S RI Gewicht ... ... 0.21 kg
§ mr V Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
g L ol 4 Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 2.5-10 bar
;8) / 0 der Zylinderbohrung .............. ...l 25 mm
3
5 i o Luftverbrauch/ZyKlus .......................... 2.7¢cm
¢ - Sl Schliess- und Offnungszeit . ..................... 0.065/0.06 s
20 o Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
(o) ), "Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
S Rel] Rl E @ @ 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
FRITR Q
{ Lo 1,
._] I__ _P25ET Versorgung von der
Riickseite der Greifer
2 x M4 57 js11
Unsere Greifer werden mit freier |
=12= Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
abgedichtete Riickseite geliefert. ":l L, o
Fur die Versorgung durch die Rilckseite @016 1:1 =
ohne Anschluss, filhren Sie die 9] T L
angegebene Kontakt-Dichtung durch. 4:0_31 |
1 0-Ring

0 innen 5 x @ Torus 1,5

Belast“nngaten: Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

e
_ 140 ’\\ FINGERLANGE DARF NICHT GP-Z o - - -
N N UBERSCHRITTEN WERDEN
N 120 I~ = — ‘2'
% 80 E— \\\ \ / RE: AuBengreifen
E 0 bar—— RI: Innengreifen
2 X
20 0ba R
0 | SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
0 mFINGEszNGE "L?"O(MM) 0 0 PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1bis 2
NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
= PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP2 1
CJ " Fi2 Fi2 Induktiver PNP Sensor mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1 bis 2
¥ =7 Induktiver NPN Sensor mit M8 Stecker OINP-011-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel mit anzuschra.lljbenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Max. Zugbanspruchung T 110N 10N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 190N 10N Sj[andar.d Dichtungssatz Scp2 1
Max. Moment Mx Nm 0.2 Nm Viton-Dichtungssatz SCP2V 1
: ’ Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP2 1
paahorEnCHy 2Ll ULl Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP2V 1
Max. Moment Mz 2Nm 0.4 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-2-C
BAUREIHE ,,CP“ 2 GREIFERBACKEN

40

as5 48 2 x @4,2 je 180° fur
30 2x M5 x 6 TIEF 12 27 2% 2.5 _g:‘n M4 Chc Schraube
28 (Abgedichtet geliefert)

M4 x 6,5 TIEF

fr——— 12 0
Schliessen =
Ed| ———— < g |} | 5 e
;| @ —
4 Py m—— 1 P
E oF = o o
L il
il s 8 g 43 8 @ @ [ =
2 5|8 3N & / 7
%5 o
o (o . —
o 2|2 0 g& é? a) /[ IR
(] @ I |
|I —r g1g / > | e I
Off @27 H10 x 2,8 TIEF
- el \ |i] Offnen ¢'
s 2x @3 H9 x 6 TIEF e i —_—
15 2 x M5 TIEF 6 Schutzblech gelieferte
114 | 95 — 12.5 Anschliisse
2 Nuten fir die -
Magnetfeld-Sensoren 46 26
30
" Technische Daten CP-2-C
Optionen Q und RI
p Q Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub, L=0 ......... 161N
= 8 Federkraft (Fo+£)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 29N
Q =y 30 Hub oo 9mm
Gewicht .......... .. 0.20 kg
< wl 1 :ll I -RI Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
Il . . .
8 S / Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 2.5-10 bar
8 O / i 0 der Zylinderbohrung ......................... 25 mm
% Luftverbrauch/Zyklus .......................... 2.7cm
S = g Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.06s/0.06 s
(w) Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
20 "Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
O @ ® z 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
LI LI
1y | :TI Iy | Q Versorgung von der
1 | [0 Riickseite der Greifer
.[ | P25E7 Unsere Greifer werden mit freier
2 x M4 57 js11 Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
abgedichtete Riickseite geliefert. ":l L, o
s12= Fir die Versorgung durch die Riickseite g5 =S
ohne Anschluss, fihren Sie die 9] Ty
angegebene Kontakt-Dichtung durch. 4:0_31 |
I 0-Ring

0 innen 5 x @ Torus 1,5

Belast“nngaten: Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

w 7\ DIE MA‘)'(lIf\‘IIRA'IfllEI EE;EKTIVE
80 FINGERLANGE DARF NICHT cp_z E E . _‘ c -
3 . ~ \\E UBERSCHRITTEN WERDEN
& ~N——_ / RE: AuBengreifen
§ 40 T M Y RI: Innengreifen
o .
° 2 0 bal S
7 \ ‘ SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
v i A <L & 50 PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 his 2
FINGERLANGE "L" (MM) - . ano .
NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
=L PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 his 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP2 1
e Fiz Fiz Induktiver PNP Sensor mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1 bisr 2
—— Mx ~ ¥ My " . .
Induktiver NPN Sensor mit M8 Stecker OINP-011-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* otatisch dynamisch Kabel mit anzuschra.lljbenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 his 2
Max. Zugbanspruchung T 260N 22N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 375N 22N Sj[andar.d Dichtungssatz scp2 1
Max. Moment Mx ANm 07 Nm Viton-Dichtungssatz SCP2V 1
i ' Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP2 1
Max. Moment My gNm 1:2Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP2V 1
Max. Moment Mz 8 Nm 1.2 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-3
BAUREIHE ,,CP*“ 2 GREIFERBACKEN

55 4 58
2 x M5 x 6 TIEF [
4 (Abgedichtet geliefert) 13 34 2x @3 -0010 2 x @5,1 je 180° fiir
— M5 Chc Sch
38 ) . - M5 8 TIEF 5 Chc Schraube
Close =
f?‘ | = 3 - —
@ L L I p—
| o g _H = i Fa
8 3 |2 == Q &
= @ o] U
I
% = o o ['s) - @ @ o4
3 I8 ot 3 ] ; C =
< < 3
S| % B 2
@ @ — —
o 1] . L M
£1S e P RYAE: @
n RO gl g @ Q) &
= o| © 11 o]
\_2x @4 H9 x 8 TIEF | .
| Schliessen Offnen 1196
243 H10% IS TIEF _2xM5 X6 TIEF Schutzblech 17 Nichtmit
gelieferte
T 14.5 12 - 36 Anschlisse
2 Nuten fir die
Magnetfeld-Sensoren
56 44
Technische Daten CP-3
reifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub, L=0 .........
Optionen Q und RI Greifkraft (Fo+#)", 6 bar, Feder Halbhub, L=0 677N
Q £ 23 Federkraft (Fo+F)2, O bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 161N
= HUD oo 10 mm
) RI Gewicht ... 0.45 kg
o|= g by q q
? Ll /— Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
[} . . ..
S O Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3-10 bar
©
® 0 der Zylinderbohrung ........... ... ..o 40 mm
3
é | - = Luftverbrauch/Zyklus ................. ... .. ... 11.7cm
] o N “ 5
! Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.07s/0.07s
28 o Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
e 6 "Fo+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
I : | m I : | 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
{ {
ply AT
.1| ,|._ @IET Versorgung von der
2 x M5 71jsi1 Riickseite der Greifer
Loes Unsere Greifer werden mit freier |
S14< Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
abgedichtete Riickseite geliefert. 4 L, o
Fur die Versorgung durch die Rickseite @016 1:1 =

angegebene Kontakt-Dichtung durch.

ohne Anschluss, fihren Sie die 9] T
4:0.31 |
1

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Belast“nngaten: Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)
400 ~ WARNUNG:
350 T DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
™ FINGERLANGE DARF NICHT cP 3 - b o =
£ 300 7 bar UBERSCHRITTEN WERDEN -
« - T~ —
= 250 ~
% 200 E,‘—~;\ RE: AuBengreifen
i 150 : RE: Innengreifen
£ 100 ol ‘\\
50 S
0 | SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stickzahl/
0 1 20 30 40 50 60 Elnhsit
FINGERLANGE "L" (MM) PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 his 2
NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
= PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP3 1
CJ " Fi2 Fi2 Induktiver PNP Sensor mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1 his 2
— x
b Induktiver NPN Sensor mit M8 Stecker OINP-011-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel mit anzuschra.lljbenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Max. Zugbanspruchung T 520N 72N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 690 N 72N Standard Dichtungssatz SCP3 1
Max. Moment Mx 1 Nm 35 Nm Viton-Dichtungssatz SCP3V 1
’ ) Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP3 1
LS WL Sl Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP3V 1
Max. Moment Mz 17 Nm 6 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-3-C
BAUREIHE ,,CP“ 2 GREIFERBACKEN

63 2 x@5,1 je 180° fur
o M5 Chc Schraube
2x §3 -0.010

I

a4 2 x M5 x 6 TIEF
(Abgedichtet geliefert)

-
I$I Schliessen

M5 8 TIEF

20
,14%53
iJI_I
,'I
E’I—
1
i
bl
T
1 Il
1| en
L]
2 x M&
a-¢Fo

e

fan

§
H — :]. |:
B ®

il E A 8l 3| 8 o ¥ °
B 2l .
o
\ | 5| 6 |1 -
’ S| ® ] st
eeds HE S S o/ 11 [E
I AN 2|8 : \ o
7 g2 b o
: S1g| g I | off o
2 x @4 H9 x 8 TIEF & nen
5 Schliessen 1196
1
2058 @43 H10 x 3,5 TIEF Schutzblech = =
|I Offnen ——— 2xM5x 6 TIEF 145 | 12 Nicht mit-
17 gelieferte
L Anschlisse
2 Nuten fiir die 56 35
Magnetfeld-Sensoren f
44
Technische Daten CP-3-C
Optionen Q und RI Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub, L=0 ......... 407 N
. 65 Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 97N
Q - : HUb oo 16 mm
Gewicht ... 0.47 kg
© TTT TT A X
N ;:I \I| : m i i E I Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
3 — RI Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3-10 bar
§ y 0 der Zylinderbohrung .. ......... ... ..ol 40 mm
3
g | | Luftverbrauch/ZyKIus . ............coovivunnnn.. 11.7 cm
5 - . - Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.07s/0.07 s
u — = = Wiederholgenauigkeit . ......................... +0.025
B 1Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
_my 8 o © 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
T T Versorgung von der
| 1y I | Iy I I Ruckseite der Greifer
1
Il |@3Er Unsere Greifer werden mit freier i
BE : Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
2xM5_ 111, 75js11 abgedichtete Riickseite geliefert. s s
=14 = Fur die Versorgung durch die Ruckseite @016 1:1 =1
ohne Anschluss, fuhren Sie die 8] Ty
angegebene Kontakt-Dichtung durch. J:O 31 |
]

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Belast“nngaten: Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)
2507 DIE MAXWALE ERcEKTIvE
225 {
™ FINGERLANGE DARF NICHT = - = = =
= 200 - UBERSCHRITTEN WERDEN GP-3 ‘ c
& o0 [T ~ :
E e ~ \ RE: AuBengreifen
§ 100 0 bar -\‘ RE: Innengreifen
D 75 \
S50 0 bar S
25 ! 2 . ;
0 \ ! SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
0F 1077208 30 A0 S0P 60 PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 his 2
FINGERLANGE "L" (MM) NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
= PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP3 1
& Fi2 Fi2 Induktiver PNP Sensor mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1 bis 2
~— Mx ~ ¥ My " . .
Induktiver NPN Sensor mit M8 Stecker OINP-011-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel mit anzuschra.lljbenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Max. Zugbeanspruchung T 500 N 55N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 675N 55N Sj[andar.d Dichtungssatz SCP3 1
Max. Moment Mx oNm 25 Nm Viton-Dichtungssatz SCP3V 1
’ ) Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP3 1
pahorEnCHy oL Sl Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP3V 1
Max. Moment Mz 17 Nm 4Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-4
BAUREIHE ,,CP*“ 2 GREIFERBACKEN

G 5 73
7 2 x @6,7 je 180° fur
52 @Eg@%f&?&ggnemn) 195 _ 40 2x P4 -0010 M6 Chc Schraube
4 —— 20 2 M6 x 12 TIEF /
hii |‘ "]
5 m Schliessen E3e C i . :‘I r 1 I .<
e — o B L gy S E——— p
D ¥ e I e 4
1
a5 |
g gt L g 8 8 ot - ¥ e, @{[C ¢
W < o 3 1
| 2| c T &
N s 2 (0] = [5) ©)] =
% [} @ ey | ™
c o
R = Bl ©® i ﬁ? “r 10 '\
Iél % _I_I Off e Nicht mit-
- \, @ 53 H10 x 4.5 TIEF Schliessen L—__Jimen_ gelieferte
_28js8 | 2205 X 10T 13 g6 Anschlisse
X X "
Offnen 2 x 1/8" BSPP x 6 TIEF Schutzblech 21
18 15, — 46
2 Nuten fir die
Magnetfeld-Sensoren 65 52
Technische Daten cP-4
Optionen Q und RI Greifkraft (Fe+F)", 6 bar, Feder Halbhub, L=0 . ........ 1016 N
a7 11,5 Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 222N
Q 435 Hub 13 mm
RI Gewicht ... ... 0.73 kg
o I i ¥ [ Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
inl L1
, Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3-10 bar
0 der Zylinderbohrung . ............. ...l 50 mm
3
@ Luftverbrauch/Zyklus .......................... 24.2 cm
o = %; Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.075/0.07s
S Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
‘é 32 @ TFe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
@ @ @ 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
c LI LU
£ ¥ ]l-:-! 1 l @
o Ll Ll 1] Versorgung von der
] l B4ET Rilckseite der Greifer
2xms ||| [ 83 js11 Unsere Greifer werden mit freier . |
= Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
E16= abgedichtete Riickseite geliefert. 4 L, )
Fur die Versorgung durch die Ruckseite @016 1:1 =1

ohne Anschluss, fuhren Sie die
angegebene Kontakt-Dichtung durch.

oA}

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

600 1 WARNUNG:
N DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
500 ~ FINGERLANGE DARF NICHT cP_4 = = = e
= 7 D2 UBERSCHRITTEN WERDEN
~ 400 i~ —~
= T~ .
I 300 ), / RE: AuBengreifen
% o } 1 RI: Innengreifen
S 100 Obay s
0 | | SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
0 10 20 30 40 50 60 70 80 PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 bis 2
NG ARLATEE L () NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 his 2
= PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP4 1
& Fi2 Fi2 Induktiver PNP Sensor mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1 bis 2
~— Mx ~ ¥ My ’ . .
Induktiver NPN Sensor mit M8 Stecker OINP-011-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Max. Zugbeanspruchung T 740N 109N PNEUMATIF ACCESSORIES
Max. Druckbeanspruchung G 830N 109N Sj[andar.d Dichtungssatz StPa 1
Max. Moment Mx 23 Nm 65 Nm Viton-Dichtungssatz SCP4V 1
: ) Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP4 1
paahorEnCHy S0 L] Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP4V 1
Max. Moment Mz 25 Nm 8 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-4-C
BAUREIHE ,,CP“ 2 GREIFERBACKEN

" 89 1 S 1o 73.5 - 2 5 b i 2% @6,7 je 180° fiir
52 2% M5 x 6 TIEF_ #ESDEE M6 Che Schraube
48 - (Abgedichtet geliefert) 20 40 M6 x 12 TIEF \
-]
I- I o | -‘ Schliessen L. 20 = g
wf 0 - =
" ‘:.\‘ y 4 l & ; n _-: el e e e =
= g == o Ki
i | .
i + -+ - ST - ﬁ:lﬁ E“
8 i -
| & 8 55 . N
2|2 : ® R @ k
Lo = gl a n il I | R\ / i {1
I i o " Fa &) |
=+ = of @ ® =i =t
[ JIV 2l I \ ©
o
@53 H10 x 4,5 TIEF f Oftnen, o g
Schli mitgelieferte
2t 2x @5 H9 x 10 TIEF e Sehuphlech | 1298 | Ancehiusse
A " 21
Offnen 2 x 1/8" BSPP x 8 TIEF i =
45
2 Nuten fir die 65
Magnetfeld-Sensoren 52
- Technische Daten CP-4-C
Optionen Q und RI
P 101 s Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub,L=0 ......... 665 N
Q - : Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 145N
e =i 1 Hub o 20 mm
,,,I | ﬂ\;'li I : ] I Gewicht .......... o 0.75 kg
e i RI Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
I Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3-10 bar
j’( @ der Zylinderbohrung . .............. ... . ... 50 mm
- 3
[ " Luftverbrauch/Zyklus .......................... 24.2 cm
0 = g: Schliess- und Offnungszeit . ..................... 0.07s/0.07 s
E u Wiederholgenauigkeit . ......................... +0.025
S 2.1 ® 'Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
a @ @ 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
©
LIl LI
3 I IT! I E I | Versorgung von der
Ll bild Riickseite der Greifer
-[ L PLET Unsere Greifer werden mit freier |
2xM8 |1, 87 js11 Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
L 1g= abgedichtete Riickseite geliefert. 4 L, )
Fur die Versorgung durch die Ruckseite @016 1:1 =1

angegebene Kontakt-Dichtung durch.

ohne Anschluss, fihren Sie die 9] T
4:0.31 |
1

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

400 - DIE MA%mEEEE;EKTIVE
N
350 TN FINGERLANGE DARF NICHT
= 300 ™ ~— 7bar UBERSCHRITTEN WERDEN CP-4 » N B b c B
~ S~ T~
T 250 =
E o T~ > / RE: AuBengreifen
g 150 ° i"" T RI: Innengreifen
% 100 0 bar g .
50 2 .
0 l | SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
0 10 20 30 40 S50 60 70 80 PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 bis 2
IRTME TR L (I NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 his 2
LMz PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP4 1
& Fi2 Fi2 Induktiver PNP Sensor mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1 bis 2
~—— Mx ~_* My ) . i,
Induktiver NPN Sensor mit M8 Stecker OINP-011-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel mit anzuschra.lljbenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1 bis 2
Max. Zugbeanspruchung T 710N 89N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 800N 89N Sj[andar_d Dichtungssatz StPa 1
Max. Moment Mx 18 Nm 47Nm Viton-Dichtungssatz SCP4V 1
’ : Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP4 1
pahorEnCHy UL Lol Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCPaV 1
Max. Moment Mz 25 Nm 7.6 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-5
BAUREIHE ,,CP*“ 2 GREIFERBACKEN

80

8 a5
63 2x M5 x 6 TIEF j ° fii
(Abgedichtet geliefert) |, 24 - 45 . P AL T
60 —————— -
Schliessen 29 = MEETEE
| e | : ‘ : | — e il
= T
o B | 2 = o[ 1%
: o v = A &
| o ® 2
@ 0
3 -+ - gl g8 3= g 0|, o=
2 =l s Ell
| £l 3 =l 8
gl & @) 1@ B
o| 2 ; Fan A~ 37
< g Fan)
5| £ @ ©) A
|l o ao: p =
o
Lol L 1] \ o
ASid @67 H10 x 4.5 TIEF Schiiessen Sffnen_ S8 | Nicht mit
gelieferte
2x1/8" BSPP x 8 TIEF _ 235 Anschliisse
Offnen 23 16 | Schutzblech
2 x @6 H9 x 12 TIEF #
2 Nuten fiir die 75 63
Magnetfeld-Sensoren

Optionen Q und RI Technische Daten CP-5
s 115.5 te o105 Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub, L=0 ......... 1591 N
ederkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub,L=0 ........
Q 545 Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 322N
TN HUD ot 18 mm
‘DI l‘l\l\l:! pr 1 GEWICHE .. 1.25 kg
v [ RI Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
e) 7 Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3-10 bar
0 der Zylinderbohrung ........... ... ..o 63 mm
3
o =) g Luﬁ\{erbrauch/?yklus $8090095659009095339000005 53.5¢cm
[ Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.09s5/0.09s
§ e o) Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
8 ’ "Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
2 R RURRS © @ @ 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
> 1 THLEE.
5 I
| [ PSET Versorgung von der
R Riickseite der Greifer
2xM8 {1, 97 s11 Unsere Greifer werden mit freier i
=21= Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
abgedichtete Riickseite geliefert. L, )
=19

4
Fur die Versorgung durch die Riickseite @016
ohne Anschluss, fihren Sie die 9] T
4:0.31 |
]

angegebene Kontakt-Dichtung durch.

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Belast“nngaten: Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)
Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)
1000 WARNUNG:
N S e
= 333 ‘\\‘ oar UBERSCHRITTEN WERDEN cP-5 = = = 3
£ 600 —
g igg \%?5 v RE External Gripping
E 200 —Y RI Internal Gripping
200 3
100 0 bar \ ) )
0 | SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
0 20 40 60 80 100 - oo .
FINGERLANGE "L" (MM) PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 bis 2
NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
LMz PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP5 1
& Fr2 Fiz Induktiver PNP Sensor mit M12 Stecker 0ISP-017-C 1 bis 2
— 7 Mx ~— ¥ My | : . .
nduktiver NPN Sensor mit M12 Stecker OINP-017-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel (2 Meter) mit inzuschraubenden M12 Stecker CABL-014 1 bis 2
Max. Zugbeanspruchung T 830N 169 N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 940N 169N Sj[andar_d Dichtungssatz SCPS 1
Max. Moment Mx 27 Nm oNm Viton-Dichtungssatz SCP5V 1
' Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP5 1
LS L Ll Ll Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP5V 1
Max. Moment Mz 30 Nm 10 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-5C
BAUREIHE ,,CP“ 2 GREIFERBACKEN

80
5 85 . 2 x 28,5 je 180° fiir
L 2 x M5 x 6 TIEF et M8 Chc Schraube
60 (Abgedichtet geliefert) 24 45 M8 x 15 TIEF
25 =1 é
Schli i 1 =
i chliessen ik ; 1 E l b 1
] L " o o e S I3
] N
et e 2O
[e] @
w 7o) L—1{
Z 288 gt - —r 8 J ©®, ©| C &
o 5| & m / :
S| ¢ 7.5 T} 0 & [}
I N Al / 1y
il P & QY [©® |
2| £ (o)
o | I \ [
@67 H10 x 4,5 TIEF / Offnen @ U Nicht mit-
— liefert
Schliessen 698 g\izﬁlu:se
Schutzblech
2x @6 HI x 12 TIEF 2 x 1/8" BSPP x 8 TIEF 23 18 J— 25 |
- 50 -
2 Nuten fur die 5 63
Magnetfeld-Sensoren
Optionen Q und RI Technische Daten CP-5-C
120,5 105 Greifkraft (Fe+F)", 6 bar, Feder Halbhub, L=0 ......... 1081 N
Q 595 Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 219N
l_“‘x Hub o 27 mm
T T7
e F*.\L.JI { ! l GEWICHE v oo 1.27 kg
= RI Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
| A Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3-10 bar
| | o 0 der Zylinderbohrung . ............. ..l 63 mm
3
= = Luftverbrauch/Zyklus .......................... 53.5¢cm
— T ' " .
o || S| Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.09s/0.09s
E r1 1) Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
] 406 | TFe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
@ (-] @ 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
2 LI LI
é h E :T! L
¢} Ld Ll Versorgung von der
| ] 5 E7 Ruckseite der Greifer
2 x M8 102 js11 Unsere Greifer werden mit freier : |
v Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
=21=| abgedichtete Riickseite geliefert. 4 L, )
Fur die Versorgung durch die Rickseite @016 1:1 =
ohne Anschluss, fuhren Sie die 8] Ty
angegebene Kontakt-Dichtung durch. J:O 31 |
]

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Belast“nngaten: Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

7007 WARNUNG:
DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
__ 600 ’\\ FINGERLANGE DARF NICHT cP 5 - ke e e c 3
€ 0 ~ UBERSCHRITTEN WERDEN -
o O I B
g 0 o p—— \ / RE: AuBengreifen
g 300 X RE: Innengreifen
% 200 3
100 0 bar A
0 ! | SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
0 20 40 60 80 100 . s ano .
FINGERLANGE "L" (MV) PNP Sensor m|.t 0,3 m Ausgangskabel mllt 90°Stecker M8 D1 1 b!s 2
NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
= PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP5 1
& Fi2 Fi2 Induktiver PNP Sensor mit M8 Stecker 0ISP-017-C 1 bis 2
~—— Mx ~_* My ) . i,
Induktiver NPN Sensor mit M8 Stecker OINP-017-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen** statisch dynamisch Kabel (2 Meter) mit einzuschraubenden rechte M12 Stecker CABL-014 1 bis 2
Max. Zugbanspruchung T 820N 144N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 930N 144N Sj[andar_d Dichtungssatz SCPS 1
Max. Moment Mx 29 Nim 7 Nm Viton-Dichtungssatz SCP5V 1
i Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP5 1
L L UL L] Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP5V 1
Max. Moment Mz 30 Nm 10 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-6
BAUREIHE ,,CP*“ 2 GREIFERBACKEN

2 x M5 x 6 TIEF Sorn 2x©10,3 je 180° fir
81 (Abgedichtet geliefert) 28 62 M10 Che Schraube
76 3 o M8 x 17 TIEF
= /_ Schliessen I I-L E .’
o~
N ol 3 ' B = TRV ey B | Pand
/V \ L 1 - S — g \Sod
4 ° ;
o |
0 @ = 3 - 1 | _+_ C 2
o @ b~ e) q o o
8 gl & 3l % ?/_
s 9]
e~
3| 8 o o - o] © ]
: @ % Fan)) ]
| o R & |e
Ll % & . \ L @ LY Nicht mit-
Off elieferte
50 jsB 2x 8 H9 x 16 TIEE Schliessen e 96| | gAnschI'LJsse
Offnen 285 H10 x 5 TIEE Zx 1B BSER XBTIEE a1 | 1q | Schutzblech 308
E— 50
2 Nuten fur die 81
Magnetfeld-Sensoren 98
Optionen Q und RI Technische Daten CP-6
T4 - Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub,L=0 ......... 2749 N
= Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 711N
Q 64 HUD e 24 mm
b3 )
T T RI IR oo0000000000a0000000000a000a0a00030 2.50 kg
EI Sl ll | - Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
re) T Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3.5-10 bar
0 der Zylinderbohrung . ............. ..l 80 mm
3
- _ @ Luftverbrauch/Zyklus .......................... 114.8cm
© S Schliess- und Offnungszeit ...................... 0.125/0.125s
3 46 o Wiederholgenauigkeit . ......................... +0.025
& @ O "Fo+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
© INEUBY 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
5 g g ! |
8 i I : _ Versorgung von der
it @5E7 Riickseite der Greifer
2k B 1225811 Unsere Greifer werden mit freier ;
L 25 = Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
S abgedichtete Rickseite geliefert. 4 L 9
Fur die Versorgung durch die Ruckseite @016 1:1 =1

angegebene Kontakt-Dichtung durch.

ohne Anschluss, fihren Sie die 9] T
4:0.31 |
1

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)
1750 7 WARNUNG:
1500 - DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
= NG FINGERLANGE DARF NICHT GP-G k b = e
< 1250 N UBERSCHRITTEN WERDEN
E 1000 ~~ T\\Qm
g 7m0 o~~~ T\ / RE: AuBengreifen
= v RI: Innengreifen
&£ 500 \
= ——l 5 bar ‘
250 N
0 | SENSOREN UND ZUBEHOR Bestelinummer  Stickzanl/
0 20 40 60 8 100 120 - ) L
FINGERLANGE "L" (MM) PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 bis 2
NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
&Mz PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 his 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP6 1
e Fiz Fiz Induktiver PNP Sensor mit M12 Stecker 0ISP-017-C 1 bis 2
—— Mx ~ ¥ My " . .
Induktiver NPN Sensor mit M12 Stecker OINP-017-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel (2 Meter) mit anzuschraubenden rechte M12 Stecker CABL-014 1 bis 2
Max. Zugbeanspruchung T 1375N 209N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 1500 N 209 N \Slj[tandaDr_d h[ilchtungtszsatz Ss(:::l;l :
iton-Dichtungssa
Max. M tM 48N 16N
ax. Toment Tx " " Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP6 1
Max. Moment My 72Nm 24Nm Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP6V 1
Max. Moment Mz 68 Nm 22 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER CP-6
BAUREIHE ,,CP“ 2 GREIFERBACKEN

2 3 M5 x 6 TIEF L 108 " 2 x 210,3 je 180° fiir
X X 0,010 M10 Chc Schraub
(Abgedichtet geliefert) 28 G2 25 00w =
——— ™~
= M8 x 17 TIEF
Schliessen l..._....26 =
i ®
) i " b e - ™ b ]
B I O R 11 Pt
gl == = pme . [¢:] I\SZ
| O °
8 s = ] s 4 é / @ C 3
el ~ i /
g ¢ 7.5 &
=1 : O ° =
8 3 @ B/ ®] !
A ° i § %
gl 5 ] i ©
o 5 Of | @ L] Nicht mit-
oiinen gelieferte
228 WIPAIGITIER Schliessen 9g6| | Anschlisse
@85 H10 x 5 TIEF 2x1/8"BSPPx 8 TIEF Schutzblech 305
_ ] | a1 18 -
2 Nuten fir die s 52
Magnetfeld-Sensoren 98 81
Optionen Q und RI Technische Daten CP-6-C
1465 28 Greifkraft (Fe+F)', 6 bar, Feder Halbhub,L=0 ......... 2092 N
Q P Federkraft (Fo+F)2, 0 bar, Feder Halbhub, L=0 ........ 541N
— Hub 32 mm
mI 1\': i I ! I RI GEWICHE ... 2.56 kg
— r Betriebsdruckbereich ohne Federn ................ 2-10 bar
J - Betriebsdruckbereich mit Federn ................. 3.5-10 bar
o i 0 der Zylinderbohrung . .......... ... ..l 80 mm
3
I-— 2 Luftverbrauch/Zyklus ................. ... . ..., 114.8cm
§ l— S Schliess- und Offnungszeit . ..................... 0.12s/0.12s
é o Wiederholgenauigkeit .......................... +0.025
8 46,1 @ @ 'Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
= o 2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft
S T 1 171
= g 1y I.i I I
< Lyl Versorgung von der
._l L @5E7 Ruckseite der Greifer
) Unsere Greifer werden mit freier |
2x M8 125 js11 Seitenversorgung und Vorsorgungen durch die
S abgedichtete Riickseite geliefert. 4 L, o
z25% Fur die Versorgung durch die Rickseite @016 1:1 =
ohne Anschluss, fihren Sie die 8] LI
angegebene Kontakt-Dichtung durch. J:O 31 |
]

0-Ring
0 innen 5 x @ Torus 1,5

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)
2500 - WARNUNG:
N FNGERLANGE DARF NICHT
=1000 UBERSCHRITTEN WERDEN cP-G - - - -‘ c -
= ~N I 7 bar
£ 750 11 T~
g ?t‘;s__ b, RE: AuBengreifen
< 500 ) RE: Innengreifen
& 250 ot 5
0 ‘ ! SENSOREN UND ZUBEHOR Bestellnummer  Stickzahl/
0 20 40 60 8 100 120 Einheit
FINGERLANGE "L" (MM) PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D1 1 his 2
NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit 90°Stecker M8 D10 1 bis 2
= PNP Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D4 1 bis 2
: NPN Sensor mit 0,3 m Ausgangskabel mit Stecker M8 D7 1 bis 2
l lT X Induktives Sensor Montageset (zur Montage von 2 Sensoren) (SD) SDCP6 1
CJ W Fr2 Fi2 Induktiver PNP Sensor mit M12 Stecker 0ISP-017-C 1 his 2
¥ b Induktiver NPN Sensor mit M12 Stecker OINP-017-C 1 bis 2
Zulissige Belastungen* statisch dynamisch Kabel (2 Meter) mit einzuschraubenden rechte M12 Stecker CABL-014 1 bis 2
Max. Zugbeanspruchung T 1340N 279N PNEUMATI'KZUBEHGR
Max. Druckbeanspruchung G 1450 N 279N \Slj[tandaDr_d h[ilchtungtszsatz Ss(:::l;l :
iton-Dichtungssa
Max. Moment M 42N 14N
ax. Moment Tx m m Reparatursatz (Schrauben, Federn, Standard-Dichtungen) KSCP6 1
pahorEnCHy (oL Gl Reparatursatz (Schrauben, Federn, Viton-Dichtungen) KSCP6V 1
Max. Moment Mz 64 Nm 21 Nm

Zubehor: siehe Seite 1.72

* Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



OPTIONEN UND ZUBEHOR
BAUREIHE ,,CP* 2 GREIFERBACKEN

ZUBEHOR (SD): Halter der induktiven Sensoren

Ermdglicht die Kontrolle von 2 Positionen: Backe offen, Bache geschlossen oder Backe an dem Teil geschlossen. Das Zubehor (SD) besteht aus:
1 Sensorhalter, 1 Schaltfahne, 1 Distanzstiick und den Befestigungsschrauben. Die Sensoren werden nicht mitgeliefert.

ANMERKUNGEN:
Um einsatzfahig zu sein, mussen die, vom Kunden gewéhlten zylindrischen induktiven Sensoren nur eine Sensorlange von mindestens P9
(siehe Tabelle) haben.

Entsprechend ihrer Gesamtldnge passen die, vom Kunden gewdahlten zylindrischen induktiven Sensoren unter den Greifer (vor allem bei den
kleinen Modellen GP2 & CP3) wenn an den angrenzenden Teilen Freirdume vorgesehen werden.

Durch Verwendung eines 2ten Abfragesets (SD) kénnen mehr als 2 Positionen abgefragt werden.

MODELLE P1 P2 P3 P4 P5 P6 P7 P8 P9 Ret. fiir Code
Abdeckung Schaltfahne

Muttern der Sensoren CP-1 Zubehor nicht verfugbar
(nicht mitgeliefert)

CP-1-C Zubehor nicht verfugbar
CP-2 58 32 24 2 219 355 8 48 18 SDCP2
CP-2-C 58 32 24 2 219 355 8 48 18 SDCP2
CP-3 75.5 32 24 2 28.2 44 8 58 20 SDCP3
CP-3-C 75.5 32 24 2 28.2 44 8 63 24 SDCP3
CP-4 80.5 32 24 2 27 52.5 8 73 26 SDCP4
Befestigungs- CP-4-C 80.5 32 24 2 27 52.5 8 735 27 SDCP4
schraube
CP-5 108 43 28 25 38 60 12 85 33 SDCP5
Sensorenhalter CP-5-C 108 43 28 25 38 60 12 85 33 SDCP5
CP-6 118 43 28 25 39 76.5 12 108 39 SDCP6
Zylindrisch induktive Sensoren
(nicht mitgeliefert) CP-6-C 118 43 28 25 39 76.5 12 108 39 SDCP6

P4
d é D
&)
dl| o)
I ] —e1L
d[| o
Os o O
C D o
( r—d"
b i J‘ :_ / 7_ (Sn?ShStO rr;?gglgert) /—/__‘\ "‘H:i\ .
= | \ . 1
8 g ) U
O == /
P4 P4
!__ P48 (Minimale Gewindelénge P9) P3
Pé P2
P8

Option V: Viton-Dichtungen

Die Montage der Greifer mit Viton-Dichtungen ermdglichen die Anwendung in einer Umgebung mit sehr hoher Temperatur.
Viton-Dichtungen fur Temperaturen von —30° C bis + 150° C.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



FUR IHRE NOTIZEN
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